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Beschreibung

Die Erfindung betrifft eine Vorrichtung, mittels der
durch konstante Magnete, also Permanentmagnete
oder Gleichstrommagnete, bei denen der Strom weder
unterbrochen noch umgepolt wird, Bewegungsenergie
entsteht in Form von andauernder rotierender, kreisen-
der oder linearer Bewegung, also einen Motor.

Der Stand der Technik ist bekanntermaBen der, daB
bei Elektromotoren der stehende Teil oder der bewegli-
che Teil oder beide Teile aus Elektromagneten beste-
hen, von denen alle oder ein Teil stindig ihre Polaritit
wechseln oder bei denen der Strom periodisch ein- und
ausgeschaltet wird, so daB sich der Magnetismus stindig
aufbaut und wieder zusammenbricht.

Der Nachteil der bekannten Motoren liegt darin, daB
anstelle des wechselnden Magnetismus weder der be-
reits vorhandene Magnetismus von Permanentmagne-
ten, noch der bessere Wirkungsgrad von konstanten
Elektro-Gleichstrommagneten genutzt wird, was beides
einen besseren Wirkungsgrad der Motoren bedeuten
wiirde.

Der Erfindung lag demgemiB die Aufgabe zugrunde,
einen Motor zu schaffen, bei dem der Antrieb aus-
schlieBlich durch konstante Magnete, also Permanent-
magnete oder Elektro-Gleichstrommagnete, erfolgt.

Diese Aufgabe wurde erfindungsgemiB dadurch ge-
l6st, daB zwei Anker, im folgenden bezeichnet als
Steueranker und Lastanker, durch eine Briicke derart
miteinander verbunden sind, daB zwischen diesen drei
Teilen MagnetfluB stattfinden kann, wobei sich wahl-
weise die Anker bewegen und die Briicke stillsteht oder
umgekehrt oder daB sich Anker und Briicke gegenein-
ander bewegen. Einer der Anker, beide Anker, die Briik-
ke oder alle drei Teile sind konstant magnetisch.

Der Magnetismus rithrt von Permanentmagneten
oder Gleichstromelektromagneten her.

Durch Anziehen ungleichmiBiger Pole und/oder Ab-
stoBen gleichnamiger Pole entsteht zwischen Briicke
und Lastanker ein Moment in die vorgesehene Bewe-
gungsrichtung, also ein Antriebsmoment. Zwischen
Steueranker und Briicke entsteht auf die gleiche Weise
ein entgegengesetztes Moment, also ein Bremsmoment.
Durch besondere konstruktive MaBnahmen ist dafiir
gesorgt, daB das Antriebsmoment am Lastanker gréer
ist, als das Bremsmoment am Steueranker, so daB ein
MomentiiberschuB entsteht, der in eine rotierende, krei-
sende oder lineare Bewegurg umgesetzt wird.

Der Steueranker wird angetrieben und zwar extern
durch Motor- oder Muskelkraft oder intern durch den
Lastanker.

In einer Ausbildung der Erfindung besteht die Briicke
aus einzelnen, magnetisch getrennten Lamellen aus fer-
romagnetischem Material. Die Pole der Anker sind kon-
stant magnetisch und sind zueinander und zu den Briik-
kenlamellen derart angeordnet, daB zwischen Briicke
und Lastanker ganz oder iiberwiegend ein Antriebsmo-
ment entsteht, wihrend zwischen Briicke und Steueran-
ker abwechselnd ein Antriebs- und ein Bremsmoment
entsteht. Das aus diesem Wechsel resultierende Brems-
moment am Steueranker ist demzufolge kleiner als das
Antriebsmoment am Lastanker.

In einer weiteren Ausbildung der Erfindung sind bei-
de Anker als Rotoren ausgebildet und sitzen beide fest
auf einer gemeinsamen Welle. Die Ankerpole sind kon-
stant magnetisch. Die Lamellen der Briicke bilden den
Stator. Der Lastanker hat einen gréB8eren Durchmesser
als der Steueranker.
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Durch entsprechende Anordnung der Ankerpole zu-
einander und zu den Briickenlamellen entsteht zwischen
Briicke und Lastanker ein Moment in die vorgesehene
Drehrichtung, zwischen Steueranker und Briickenla-
mellen ein gleich groBes Moment in die entgegenge-
setzte Richtung. Wegen des groBeren Radius des Last-
ankers und des daraus resultierenden gréBeren Hebels
fallt an der Welle ein MomentiiberschuB in die vorgese-
hene Drehrichtung an.

Der durch die Erfindung erzielte Vorteil liegt darin,
daB dabei der vorhandene Magnetismus von Perma-
nentmagneten und der bessere Wirkungsgrad von
Gleichstrommagneten ausgenutzt werden kann, was
beides einen verbesserten Wirkungsgrad gegeniiber
den bekannten Elektromotoren bedeutet.

Ausbildungen der Erfindung sind in der Zeichnung
dargestellt und werden im folgenden niher beschrieben.

Fig. t —4 zeigt einen Motor, bei dem Steueranker 1
und Lastanker 2 als Rotoren ausgebildet sind und fest
auf einer gemeinsamen Welle sitzen. Die Briicke 3 be-
steht aus einzelnen Lamellen. Die beiden Anker sind
permanent magnetisch. Die Briickenlamellen sind nicht
magnetisch, bestehen jedoch aus ferromagnetischem
Material.

Fig. 1 zeigt den Léangsschnitt,

Fig. 2 den Querschnitt im Bereich des Lastankers 2,

Fig. 3 den Querschnitt im Bereich des Steuerankers 1.

Fig. 4 zeigt die Abwicklung der Briicke 3 mit Zuord-
nung der Pole von Steueranker 1 und Lastanker 2 zum
Verstandnis des Prinzips. Die Pole des Lastankers 2
werden iiber die Briicke 3 von den Polen des Steuerma-
gneten 1 angezogen und zwar infolge der versetzten
Anordnung sowohl quer zur Drehrichtung als auch in
Drehrichtung, wihrend die Pole des Steuerankers 1
iiber die Briickenlamellen 3 sowohl quer zur Drehrich-
tung als auch abwechselnd gegen und in Drehrichtung
angezogen werden.

Fig. 5—8 zeigt einen Motor, bei dem Steueranker 1
und Lastanker 2 als Rotoren ausgebildet sind und fest
auf einer gemeinsamen Welle 4 sitzen, wobei der
Steueranker 1 einen kleineren Durchmesser hat als der
Lastanker 2. Beide Anker sind permanent magnetisch.
Der Magnetismus flieBt durch die aus ferromagneti-
schem Material bestehenden Lamellen der Briicke 3 von
Anker zu Anker.

Fig. 5 zeit den Lingsschnitt,

Fig. 6 den Querschnitt im Bereich des Lastankers 2,

Fig. 7 im Bereich des Steuerankers 1.

Fig. 8 zeigt eine verzerrte Abwicklung der Briicke 3
mit Zuordnung der Pole von Steueranker 1 und Lastan-
ker 2 zum Verstindnis der Wirkungsweise. Die un-
gleichnamigen Pole der beiden Anker ziehen sich iiber
die Briicke an, die ungleichnamigen stoBen sich ab. Als
Folge der versetzten Anordnung der Pole kommt es
dazu, daB die Pole des Lastankers 2 in die vorgesehene
Drehrichtung gezogen bzw. gedriickt werden, die Pole
des Steuerankers 1 jedoch in die entgegengesetzte
Richtung.

Da der Durchmesser des Lastankers 2 groBer ist als
der des Steuerankers 1, entsteht aufgrund des lingeren
Hebels an der Welle 4 ein Momentiiberschul3 in die
vorgesehene Drehrichtung.

Patentanspriiche
1. Vorrichtung, mittels der durch konstanten Ma-

gnetismus Bewegungsenergie entsteht in Form von
andauernder rotierender, kreisender oder linearer
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Bewegung, also ein Motor, dadurch gekennzeich-
net, daB sie aus zwei Ankern, nimlich einem
Steueranker und einem Lastanker besteht und ei-
ner Briicke, die die Pole der beiden Anker mitein-
ander verbindet, so daB zwischen den beiden An- 5
kern iiber die Briicke MagnetfluB stattfinden kann,
wobei wahlweise die Briicke stillsteht und sich die
Anker bewegen oder die Anker stillstehen und sich
die Briicke bewegt oder sich Anker und Briicke
gegeneinander bewegen und daBl wahlweise die 1o
Pole beider Anker, eines Ankers oder der Briicke
oder aller drei Teile konstant magnetisch sind, wih-
rend bei nicht magnetischer Briicke diese aus Ma-
gnetismus leitendem Material besteht und zwi-
schen Lastanker und Briicke durch Anziehen un- 5
gleichnamiger Pole und/oder AbstoBen gleichna-
miger Pole ein Moment in die vorgesehene Bewe-
gungsrichtung entsteht, also ein Antriebsmoment,
und zwischen Steueranker und Briicke ein entge-
gengesetztes Moment, also ein Bremsmoment ent- 29
steht, wobei das Antriebsmoment am Lastanker
grofer ist, als das Bremsmoment am Steueranker,

so daB ein MomentiiberschuB} in die vorgesehene
Bewegungsrichtung entsteht.

2. Motor nach Anspruch 1, dadurch gekennzeich- 25
net, daB der Steueranker angetrieben wird, wobei
dieser Antrieb wahlweise extern durch Motor-
oder Muskelkraft oder intern durch den Lastanker
erfolgt.

3. Motor nach einem der vorhergehenden Ansprii- 30
che, dadurch gekennzeichnet, da der Moment-
iiberschuB am Lastanker (2) dadurch zustande-
kommt, daB die Briicke (3) aus einzelnen, magne-
tisch voneinander getrennten Lamellen besteht und
daB die Position der Ankerpole zueinander und zu 35
den Briickenlamellen derart ist, daB am Lastanker
(2) ganz oder iiberwiegend ein Moment in die vor-
gesehene Bewegungsrichtung entsteht, wihrend
am Steueranker (1) abwechselnd ein Moment in die
vorgesehene Bewegungsrichtung und gegen die 40
vorgesehene Bewegungsrichtung entsteht.

4. Motor nach einem der vorhergehenden Ansprii-
che, dadurch gekennzeichnet, daB Lastanker (2)
und Steueranker (1) rotieren, wihrend die Briicke
(3) als Stator ausgebildet ist. 45
5. Motor nach Anspruch 4, dadurch gekennzeich-
net, daB der Radius des Steuerankers (1) kleiner ist,
als der des Lastankers (2).

6. Motor nach Anspruch 4, dadurch gekennzeich-
net, daB die Briicke (3) aus einzelnen Lamellen be- 5o
steht.

7. Motor nach Anspruch 1, dadurch gekennzeich-
net, dal der konstante Magnetismus von Perma-
nentmagneten herriihrt.

8. Motor nach Anspruch 1, dadurch gekennzeich- 55
net, daB der konstante Magnetismus von Elektro-
Gleichstrommagneten herriihrt.

Hierzu 2 Seite(n) Zeichnungen
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